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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod
Mechatronika w srodkach transportu 1010612221010642251
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr
(ogdlnoakademicki, praktyczny)
Transport (brak) 1/2
Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Transport zywnosci polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 2 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

mgr inz. piotr Perz mgr inz. Jan Gorecki

email: piotr.perz@put.poznan.pl email: jan.gorecki@put.poznan.pl
tel. 61 224 4513 tel. 61 665 2053

Maszyn Roboczych i Transportu Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Znajomos¢ uktadow sktadowych pojazdéw, ich budowy, parametréw
1 Wiedza: . L
i podstaw dziatania.
L . Doboru czujnikéw, elementéw i uktadéw pomiarowych w pojazdach.
2 Umiejetnosci:
3 Kompetencje | Ma swiadomosé odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje w procesie konstruowania.
spoteczne

Cel przedmiotu:
Zapoznanie z budowa, dziataniem, uktadéw mechatronicznych w $rodkach transportu.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Znajomos¢ uktadow sterowania w pojazdach, ich budowy, parametréw i podstaw dziatania - [K2A_W18]
2. Znajomos$¢ uktadoéw sterowania w automatycznych systemach magazynowych - [K2A W18]

Umiejetnosci:

1. Doboru czujnikéw, elementéw i uktadéw pomiarowych - [K2A_UO08]
2. Diagnozowania usterek wystepujacych w uktadach mechatronicznych - [K2A_U08]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowaé proces uczenia sie innych oséb -
[K2A_KO01]

2. Ma swiadomos$c¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera mechanika i jej wptyw na
Srodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje - [K2A_KO02]

3. Ma swiadomos¢ roli spotecznej i inzyniera mechanika i rozumie potrzebe oraz potrafi przekazywac opinie i wiedze
dotyczacych osiggnie¢ techniki w zakresie budowy maszyn, zwtaszcza poprzez srodki masowego przekazu. - [K2A K06]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Zaliczenie pisemne

Tresci programowe

stronalz?2




http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

Zasada dziatania oraz budowa uktadéw odpowiedzialnych za utrzymanie temperatury w pojezdzie (ogrzewanie, klimatyzacja).
Elektroniczne sterowanie silnika. Elektroniczne sterowanie sprzegta. Automatyczna regulacja predkosci jazdy (tempomat).
Zastosowanie magistral danych i protokotéw do przesytania informacji i rozkazéw pomigdzy podzespotami mechanicznymi i
sterownikami. Schematy blokowe systeméw. Rodzaje sieci transmisji danych stosowanych w pojazdach. Magistrale
stosowane w pojazdach: CAN, LIN, MOST, FlexRay. Budowa i zasada dziatania zautomatyzowanych uktadow
magazynowych. Budowa uktadnic wraz z napedem i sterowaniem. Budowa systemoéw obstugi tadunkéw. Zautomatyzowane
systemy parkowania.

Literatura podstawowa:

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadzie 30
2. Utrwalanie tresci wyktadu 15
3. Konsultacje dot. tresci przekazanych na wykfadzie 5
4. Przygotowanie do egzaminu z materiatu przekazanego na wyktadzie 8
5. Udziat w egzaminie 2

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 50
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 36
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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